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Resumen

Colombia se encuentra ubicado en medio de tres placas tectdnicas, que lo convierte en uno de los
paises con mayor actividad sismica de la tierra. En medio de esta realidad se han presentado numerosos
movimientos tellricos que terminan en dafios a inmuebles y edificaciones. Otro de los grandes factores
gue convierten a Colombia en un lugar propenso a desastres naturales, es su relieve y la gran cantidad
de lluvias que se originan en determinadas épocas del afio, las cuales generan deslizamientos e
inundaciones. Lo anteriormente descrito convierte a Colombia en un pais muy propenso en las zonas
de dificil acceso para el rescate de personas.

El empleo de personal de rescate, asi como de perros u otros animales sugiere un avance en los
protocolos de busqueda y rescate. El uso de robots para estas operaciones es aun limitado en nuestro
pais, tanto por los costos que estos representan como en el empleo de tecnologia que se requiere para
estas labores.
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